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1.WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot w ramach projektu budowlanego, wykonawczego remontu istniejacej kottowni olejowej polegajacym
na wymianie na gazowa w budynku Szkoty Podstawowej w Zbuczynie , ul. Jana Pawta II 3.

1.2. Zakres stosowania Szczegélowej Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Szczegélowa Specyfikacja Techniczna

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci majace na celu wykonanie
zadania okreslonego w pkt. 1.1.

Niniejsza specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem nizej wymienionych robot:

- roboty przygotowawcze

- roboty konstrukcyjno-budowlane

- roboty montazowe technologii kotlowni

- kontrole jako$ci

1.4. Ogélne wymagania
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$é
z dokumentacja projektows, specyfikacja techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.4.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy w terminie okre§lonym w umowie teren budowy wraz
z 1 egz. dokumentacji projektowej oraz z wymaganymi uzgodnieniami prawnymi

1 administracyjnymi, jakie sa niezbedne dla Robot.

Na 7 dni przed przekazaniem terenu robdt Wykonawca przekaze Zamawiajacemu wszystkie
niezbedne dokumenty dotyczace kierownika budowy, umozliwiajace dokonanie zgloszenia
0 rozpoczeciu robot.

1.4.2. Dokumentacja

Dokumentacja obejmuje:

- cze$¢ projektows

- przedmiar robot

- szczegotowy specyfikacje techniczng wykonania 1 odbioru robot

1.4.3. Zgodnos$¢ robot z dokumentacja projektows i specyfikacja techniczna

Dokumentacja Projektowa, przedmiar robot, specyfikacja techniczna, oferta przetargowa
ztozona przez Wykonawce oraz dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru
stanowig cze$¢ kontraktu, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich s3
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzysta¢ btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktoéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialty powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa 1 specyfikacja techniczng.

Dopuszcza si¢ zmiany podanej w projektach armatury i urzadzen na urzadzenia przedstawione
w ofercie przetargowe] przez Wykonawce, jezeli s3 one rownorzedne, o nie gorszych
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parametrach technicznych od podanych w dokumentacji projektowe;.

Koszt wykonania adaptacji projektéw dla potrzeb nowych urzadzen spoczywa na Wykonawcy.
W przypadku stosowania zamiennikow w stosunku do dokumentacji, Wykonawca musi
udokumentowa¢ ich réwnowazno$¢ w formie pisemnej. Brak takiego udokumentowania bedzie
traktowany jako niespelnienie parametrow rownowaznosci. Niedopuszczalne jest stosowanie
zamiennikow o parametrach wplywajacych negatywnie na jako$¢ lub wydajnosé
zaprojektowanych rozwigzan.

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru
do zatwierdzenia projekt organizacji i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy.
W zalezno$ci od postgpu robdt projekt organizacji powinien by¢ aktualizowany przez
Wykonawce na biezaco. W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczy i zainstaluje
wszelkie zabezpieczenia warunkujace bezpieczne wykonywanie prac modernizacyjnych.
Przyjmuje sig¢, ze koszt zabezpieczenia terenu budowy wliczony jest w ceng kontraktowa.

1.4.5. Ochrona przeciwpozarowa

1. Wykonawca bedzie przestrzegatl przepisow ochrony przeciwpozarowe;.

2. Wykonawca zapozna si¢ i bedzie przestrzegat zalecen zawartych w ekspertyzie p.poz..

3. Na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz
w maszynach 1 sprzecie Wykonawca bedzie utrzymywal sprawny sprzet przeciwpozarowy,
wymagany odpowiednimi przepisami.

4. Materialy latwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami oraz beda
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

5. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelki straty spowodowane pozarem wywotanym
w efekcie realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.4.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robdt Wykonawca bedzie przestrzegal wszystkich przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby
personel nie wykonywatl pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i1 bedzie utrzymat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzet
1 odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie. Wszelkie
koszty zwigzane z wypelnianiem w/w wymagan winny by¢ uwzgledniane w cenie
kontraktowe;.

Przed rozpoczeciem robot Wykonawca oraz Inspektor Nadzoru powinni ustali¢ w podpisanym
protokole szczegdlowe warunki bezpieczenstwa i higieny pracy, z podzialem obowigzkow
w tym zakresie.

O prowadzonych robotach oraz o niezbednych $srodkach bezpieczenstwa, jakie nalezy stosowaé
w czasie trwania prac Wykonawca powinien poinformowac pracownikow przebywajacych lub
mogacych przebywac na terenie prowadzenia robot albo w jego sasiedztwie.

Teren prowadzenia robdt powinien by¢ wydzielony 1 wyraznie oznakowany. W miejscach
niebezpiecznych nalezy umiesci¢ znaki informacyjne o rodzaju zagrozenia oraz stosowaé inne
srodki zabezpieczajace przed skutkami zagrozen (siatki, bariery, itp.)

1.4.7. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne,
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami
1 bedzie w pelni odpowiedzialny za ich przestrzeganie podczas prowadzenia prac.
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W  czasie prowadzenia Robdt Wykonawca powinien przestrzega¢ wszystkie regulacje
wymienione w pkt. 1 powyzej i stosowac si¢ do nich.

2. MATERIALY

Do wykonania technologii kotlowni gazowej powinny by¢ stosowane wyroby producentéw
krajowych lub zagranicznych. Wszystkie materialy uzyte do wykonania instalacji musza posiadac¢
aktualne polskie aprobaty techniczne lub odpowiada¢ Polskim Normom. Wykonawca uzyska przed
zastosowaniem wyrobu akceptacje Inspektora Nadzoru. W przypadku stosowania materiatow lub
urzadzen zamiennych w stosunku do dokumentacji projektowej Wykonawca jest zobowiazany do
udokumentowania ich roéwnowaznosci wraz z potwierdzeniem Projektanta. Odbidr techniczny
materiatbw powinien by¢ dokonywany wedlug wymagan i w sposob okreslony aktualnymi
normami.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot, zarbwno w miejscu tych robot, jak tez
przy wykonywaniu czynnos$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku
materialow.

4. TRANSPORT |1 SKEADOWANIE

4.1. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania $rodkoéw transportu, ktoére nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ przewozonych materiatow i urzadzen. Liczba $rodkow transportu powinna
zapewni¢ prowadzenie prac kontraktowych.

4.2. Miejsca czasowego skladowania beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w innych
pomieszczeniach nalezacych do Inwestora lub poza teren budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce w zalezno$ci dokonanych uzgodnien z Inspektorem Nadzoru. Wykonawca
zabezpieczy materialy 1 urzadzenia przed ich uszkodzeniem. Materialy 1 urzadzenia nalezy
przechowywa¢ w magazynach lub pomieszczeniach zamknigtych w pojemnikach.

4.3. Dostarczone na budowe urzadzenia nalezy uprzednio sprawdzi¢ czy nie zostaly uszkodzone
podczas transportu. Urzadzenia te powinny by¢ dostarczone w oryginalnych opakowaniach
producenta.

5.  WYKONANIE ROBOT
5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robodt nalezy odpowiednio przygotowaé pomieszczenia, tak by umozliwic¢
przeprowadzenie zaplanowanych robot, zgodnie z obowigzujacymi przepisami i zasadami wiedzy
techniczne;.

5.2. Wykonanie robot konstrukcyjno-budowlanych

Adaptowane pomieszczenie wyremontowacé poprzez pomalowanie $cian farba podktadowa
1 emulsyjng, po wczesniejszym zdarciu starej powtoki, z miejscowym uzupetnieniem tynkéw. Sufit
pomalowac¢ farba epoksydowa gazoszczelna.

Wymieni¢ drzwi wejsciowe na dwuskrzydtowe, aluminiowe przeszklone na catej wysokosci
i szerokosci szktem mlecznym, o wymiarach 139x200cm ze skrzydtem gléwnym o szer. 100cm.
Drzwi od wewnatrz wyposazy¢ w zamkniecie bezklamkowe, otwierajace si¢ z kottowni pod
naciskiem, wyposazone w samozamykacz i zamek zapadkowy.
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Nad drzwiami wykona¢ nowg maskownice na konstrukcji stalowej z wypeklieniem
stalowym, z wewnetrznym ociepleniem piankg PU gr.5cm.

Istniejacy czopuch kottow weglowych obudowaé plyta ze skalnej welny z dodatkiem
czastek wodorotlenku magnezu, grubosci 6¢cm z oktadzing z folii aluminiowej firmy Rockwool Fire
Pro Conlit Plus EIS60 S500 Multi. Natomiast istniejgce rurociagi oraz projektowany kanat
wentylacji wywiewnej fi250 obudowac plyta ze skalnej welny z dodatkiem czastek wodorotlenku
magnezu, grubosci 6cm z okladzing z folii aluminiowej firmy Rockwool Fire Pro Conlit Plus
EIS60 60ALU. Klasa reakcji na ogien Al. Elementy ptyt mocowaé za pomoca szpilek zgrzewanych
lub zespawanych z elementem stalowym z nakladkami samozaciskowymi oraz przy uzyciu
ocynkowanych stalowych gwozdzi montazowych, zgodnie z wytycznymi karty katalogowej firmy
Rockwool.

Projektowany kanat wentylacji wywiewnej {fi250, powyzej stropu kottowni gazowej, na
poszczegbdlnych kondygnacjach oraz w czgsci strychowej obudowac ptyta g-k na stelazu stalowym.
Obudowe pomalowaé nawigzujac si¢ do istniejacej kolorystyki pomieszczen.

Pod projektowany wymiennik KG3 wykona¢ podstawe z elementow stalowych z ramy z
katownika rownoramiennego 35x35mm o wymiarach 39x27cm do ramy przyspawac 4 nogi o takich
samych przekrojach elementéw stalowych jak rama, wysokosci 40cm. Do spodu nog przyspawac
marke stalowa wykonang z ptaskownika o wym. 5x5cm. Nogi przytwierdzi¢ do istniejacego
fundamentu za pomocg chemicznie wklejanych kotew fidmm, szt. 4. Elementy stalowe
zabezpieczy¢ antykorozyjnie przy uzyciu farby podkladowej i nawierzchniowej, po uprzednim
odtluszczeniu oraz oczyszczeniu z rdzy. Catos¢ spawac spawem ciggtym przy uzyciu elektrod E.R
1.46.

Istniejacy otwoOr w stropie nad kotlownig zaslepi¢ ptyta gipsowo-wioknowa firmy Fermacell
na konstrukeji stalowej, w klasie odpornosci ogniowej EI160.

Stosowa¢ materiaty wymienione w opisie technicznym lub rownowazne.
Ponadto wykona¢ wszystkie prace wymienione w dokumentacji projektowe] zwigzane
z wytycznymi p.poz. i wytycznymi budowlanymi.

5.3. Wykonanie robot technologicznych
Instalacje grzewcze powinny spetnienia wymagania podstawowe dotyczace w szczegolnosci:
bezpieczenstwa konstrukcji
bezpieczenstwa pozarowego
bezpieczenstwa uzytkowania
odpowiednich warunkéw higienicznych i zdrowotnych oraz ochrony srodowiska
oszczgdnos$ci energii
Instalacje ogrzewcze powinny by¢ wykonane zgodnie z projektem i zasadami wiedzy technicznej oraz
spetnia¢ wymagania przepiséw techniczno-budowlanych,
Dotyczy to :
zastosowanych materialow. Nalezy stosowac rury stalowe ze szwem
Spawania rurociggdw, taczenia rurociggdw
Jakosci potaczen spawanych.
Czyszczenia rurociaggow
Zabezpieczenia antykorozyjnego
Izolacji rurociagow
Znakowania rurociaggow
Prowadzenia przewodow przez przegrody
Montazu armatury
Montazu pomp
Montazu urzadzen kontrolno-pomiarowych
Mocowania instalacji
Regulacji instalacji
Wykonanie nastaw
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5.3.1. Montaz kotléw gazowych

Kociot dostarczony przez producenta nalezy wraz z osprzetem poddaé ogledzinom zewnetrznym.
Nalezy zwroci¢c uwage na kompletnos¢ oprzyrzadowania, tabliczke firmowa, kompletnos$¢
dokumentacji.

Montaz nalezy prowadzi¢ zgodnie z DTR Producenta.

5.3.2. Montaz palnikow gazowych

Palniki dostarczone przez producenta nalezy wraz z osprzetem podda¢ ogledzinom zewnetrznym.
Nalezy zwroci¢c uwage na kompletnos¢ oprzyrzadowania, tabliczke firmowa, kompletnos$¢
dokumentacji.

Montaz nalezy prowadzi¢ zgodnie z DTR Producenta.

5.3.3. System detekcji gazu

Zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie

warunkow  technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki 1 ich wusytuowanie

Dz.U. 2002.75.690 z pdzniejszymi zmianami, urzadzenia sygnalizacyjno-odcinajace dopltyw gazu

nalezy stosowa¢ w tych pomieszczeniach, w ktorych 1laczna nominalna moc cieplna

zainstalowanych urzadzen gazowych jest wigksza niz 60 kW.

Do prawidlowego funkcjonowania systemu detekcji niezbgdne jest nalezyte wykonanie

nastepujacych prac:

1. Montaz detekcji nalezy przeprowadzi¢ po zakonczeniu montazu palnika.

2. Montaz detektoréw gazu i modutu alarmowego wykona¢ w oparciu o DTR Producenta.

3. Wykona¢ potaczenie modutu alarmowego z gtowicg samozamykajaca.

4. Wykona¢ podiaczenie modutu alarmowego, zapewniajac zataczenie wentylatora awaryjnego
w sytuacji zamkniecia glowicy samozamykajacej gazu.

5.4. Instalacja elektryczna i sterowanie kotlowni

Rodzaje robot elektrvcznych

- podlaczenie linii zasilajacej do projektowanych rozdzielnic RP-1, TK 1 i istniejgcej RG

- montaz rozdzielnicy szafkowej RP-1

- montaz instalacji zasilajacej silniki pomp obiegowych i pompy odwadniajacej KP

- instalacje automatyki cieplowniczej (w zakresie projektowanej czesci kottowni gazowej),
- instalacje polaczen wyréwnawczych.

- pomiary

- kontrola jakosci — odbiory

Zasilanie pomieszczen kotlowni

Zasilanie w energie elektryczng urzadzen technologicznych w projektowane czgsci kottowni
gazowej z rozdzielni projektowanej TK 1 wg opracowania instalacje elektryczne w Szkole
Podstawowe] w Zbuczynie do zdania ,,Modernizacja energetyczna budynkéw os$wiatowych w
gminie Zbuczyn”

Dodatkowe wyposazenie w rozdzielni TK 1 zgodnie ze schematem; aparatura modutowa.

W przypadku wystgpienia nieszczelnosci instalacji gazowej powinien by¢ odciety dopltyw energii
elektrycznej do pomieszczenia kottowni. W tym celu projektowany wlz YDY 5x16mm?
wprowadzi¢ do projektowanej dodatkowej rozdzielnicy RP-1 zabudowanej na $cianie w poblizu
istniejgcej rozdzielni RG a nastgpnie wprowadzi¢ do TK 1. Rozdzielnie RP-1 potaczy¢ z istniejaca
RG takze przewodem YDY 5x16mm? W rozdzielnicy RP-1 zastosowany stycznik umozliwi
wylaczenie zasilania. W obwdd sterowania stycznika w RP-1 wpiete bedzie wyjscie stykowe
modutu alarmowego MD-2.Z. Modut MD 2.Z posiada tez wyjscie alarmowe (sygnalizator
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optyczno akustyczny SL) 1 wyjscie do sterowania zaworem odcinajagcym MAG. Rozdzielnice RP-1
(typ RN65 432x340x161, 2x12, IP(IK)-65(9) II klasy ochronno$ci montowaé¢ na $cianie na wysok.
H > 2m od posadzki w miejscu pokazanym planie instalacji; wyposazenie zgodne ze schematem
ideowym zasilania.

Przeciwpozarowy wylacznik pradu — PWP kotlowni
Wylaczenie p.poz istniejace.

Instalacja zasilanie pomp, sterowanie, zabezpieczenie, sygnalizacja pracy pomp

Instalacje do poszczegodlnych silnikoéw pomp obiegowych KG4, KG5 Magna 3 nalezy wykonaé
przewodami kabelkowymi YLY 5x1,5mm?. Do pomp KG4, KG5 nalezy doprowadzi¢ sterownicze
dwuzytowe kable ekranowane. Odcinki instalacji prowadzone do wysokosci 1,5m od podtogi
nalezy chroni¢ rurka winidurowg RVS. Odcinki instalacji wprowadzane do tabliczek zaciskowych
silnikow chroni¢ rurka Peschla

Wilaczanie 1 wytaczanie silnikow pomp obiegowych KG4, KG5 odbywac si¢ bedzie za pomoca
czteropotozeniowych lacznikow S4 - S5 (umieszczonych w obwodzie zasilania cewki przekaznika
pomocniczego lub stycznika pompy). Zastosowane taczniki umozliwiajg sterowanie pompami:

a) reczne (awaryjne),

b) automatyczne przez styk regulatora

c) krétkotrwate zatgczanie pompy w okresie przerwy grzewczej.

Sterowanie automatyczne (polozenie tacznikéw S4 — S5 w pozycji + 45 ) odbywac si¢ bedzie
poprzez styk odpowiedniego regulatora pogodowego. Potozenie tacznikoéw w poz.+ 90 pozwala na
krotkotrwate uruchomienie pompy w okresie przerwy grzewczej przez styk regulatora

Kazdy z sinikow pomp =zabezpieczony bedzie od zwaré cztonem zwarciowym wylacznika
silnikowego F4 — F5. Siniki pomp zabezpieczone beda fabrycznie od wzrostu temperatury
czujnikami temperatury zainstalowanymi w uzwojeniach stojanéw silnikow pomp. Dla wszystkich
pomp zastosowano ponadto zabezpieczenie przecigzeniowe wykonane nastawialnym czlonem
przecigzeniowym wytacznika silnikowego F2, F4 + F5.

Pompy obiegowe KG4, KG5 Magna 3 sq fabrycznie zabezpieczone przed suchobiegiem. Praca
pomp sygnalizowana bgdzie zielong diodg Zarzacg na elewacji rozdzielnicy kottowni.

Pompa odwadniajagca KP 150 zasilana bedzie przewodem YLY 3x1,5mm?’ poprzez gniazdo
wtykowe 1 sterowana wlasnym wytacznikiem plywakowym. Zabezpieczenie pompy wylgcznikiem
F2 wrozdzielnicy TK 1.

UWAGA: Ze wzgledu na wytyczne producenta pomp zastosowano sterowanie pomp obiegowych
Magna 3 (KG4 — KGS5) bezpotencjatlowmi stykami przekaznikow pomocniczych. Przekazniki nie
przerywaja torow gtoéwnych faz L1, L2, zasilajacych silniki pomp. Pompy pozostaja pod napigciem
dopoty, dopdki zalaczone sa wytgczniki silnikowe F4 — F5. Rowniez potozenie tacznikow S4 — S5
w poz. 0° (,,pompa wylgczona”) nie powoduje zdjecia napigcia z zaciskoOw stojana. Zatgczenie
1 wytgczenie napigcia na zaciskach silnika pompy wylacznikami silnikowymi F4 — F5.

Do podfaczenia urzadzen do regulatoréw stosowaé wtyki systemowe. Przy laczeniu regulatorow
stasowac si¢ $cisle do instrukcji montazu.

Instalacje elektryczne wykona¢ zgodnie ze schematem oraz zaleceniami podanymi w instrukcjach
1 kartach katalogowych stosowanych urzadzen i schematami technologicznymi projektowanej
cze$ci kotlowni oraz kotlowni olejowo — weglowej i projektem budowlanym, wykonawczym
instalacji elektrycznych w Szkole Podstawowej w Zbuczynie do zdania ,,Modernizacja
energetyczna budynkoéw o$§wiatowych w gminie Zbuczyn”.

Instalacja automatyki

Automatyczna regulacja temperatury w oparciu o urzadzenia w projekcie automatyki cieptlowniczej
projektowanej gazowej czgsci kottowni. Uklad automatycznej regulacji temperatury zawiera
nastepujace urzadzenia:
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- regulator elektroniczny kotta gazowego kondensacyjnego Logano plus SB625-510

- zawory mieszajace trojdrogowe z sitownikami

- czujniki temperatury zanurzeniowe wewnetrzne instalacji

- czujnik temperatury zewnetrznej

- ograniczniki temperatury

Instalacje potaczen elektrycznych miedzy w/w urzadzeniami z zakresu projektowanej czesci
kottowni gazowej wykona¢ przewodami kabelkowymi YLY 5x1,0mm? ,YLY 3x1,0mm? i YLY
2x1,0mm?. w powigzaniu z automatyka catej kotlowni olejowo weglowej ( projekt
budowlany, wykonawczy instalacji elektrycznych w Szkole Podstawowej w Zbuczynie do zdania
»Modernizacja energetyczna budynkow o$wiatowych w gminie Zbuczyn. Zasilanie regulatora
przewodem kabelkowym YLY 3x1,5mm?. Kable potgczen elementoéw automatyki
uktada¢ w oddzielnych korytkach i rurkach RVS, n/t.

Ochrona od porazen.
Jako system dodatkowej ochrony od porazen pragdem elektrycznym (ochrona przed dotykiem
posrednim), zastosowano w wezle SAMOCZYNNE WYLACZENIE ZASILANIA realizowane
przez:
- wytaczniki nadmiarowopradowe (TK 1),
- wylaczniki réznicowopragdowe (TK 1),

zgodnie z projektem instalacji elektrycznych w Szkole Podstawowej w Zbuczynie do zdania
»,Modernizacja energetyczna budynkow oswiatowych w gminie Zbuczyn”

Instalacja potqaczen wyrownawczych

Potaczeniu ochronnemu przewodem PE podlegaja:

- obudowa rozdzielnicy, ew. szafki regulatoréw, manometry kontaktowe,

- korytka kablowe, zaciski PE gniazd, aparatow technologicznych,

- silniki pomp.

Instalacje polaczen wyréwnawczych w projektowanej czgsci kottowni gazowej wykona¢ zgodnie
z projektem instalacji elektrycznych w Szkole Podstawowej w Zbuczynie do zdania ,,Modernizacja
energetyczna budynkéw os§wiatowych w gminie Zbuczyn”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

- Kontrola jakos$ci robdt zwigzanych przystosowaniem kottowni powinna by¢ przeprowadzona
w czasie wszystkich faz robot zgodnie z wymaganiami Polskich Norm i ,,Warunkami technicznymi
wykonania 1 odbioru robdt budowlano-montazowych. Tom II Instalacje sanitarne

1 przemyslowe”.

- Kazda dostarczona partia materiatow powinna by¢ zaopatrzona w $wiadectwo kontroli jakosci
producenta.

- Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uzna¢ za dodatnie, jezeli wszystkie wymagania dla dane;j
fazy robot zostaly spenione. Jesli ktorekolwiek z wymagan nie zostato spelnione, nalezy dang fazg
robot uzna¢ za niezgodng z wymaganiami normy i po dokonaniu poprawek przeprowadzi¢ badanie
ponownie.
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7.0DBIOR ROBOT

Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru.

- odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

- odbiorowi czg¢sciowemu,

- odbiorowi koncowemu,

- odbiorowi ostatecznemu,

- odbiorowi gwarancyjnemu,

Wszystkie odbiory dokonywane sa w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Odbioru
koncowego dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajacego.

7.1. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbioér robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jako$ci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie ulegng zakryciu.

Odbior robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonywany w czasie umozliwiajacym
dokonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu prac. Odbioru
dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos$¢ danej czgsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy
i powiadamia o tym Inspektora Nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, jednak nie
pdézniej niz w ciagu trzech dni roboczych od daty wpisu do Dziennika Budowy i powiadomienia
Inspektora Nadzoru.

7.2. Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru czesciowego
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym.

7.3. Odbioér koncowy

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonanych robdt w odniesieniu do ich
ilo$ci, jakosci 1 wartoSci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy i powiadomieniem na pisSmie o tym Inspektora
Nadzoru. Odbior kotlowni powinien by¢ poprzedzony rozruchem probnym.

Odbior koncowy nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot i przyjecia wszystkich dokumentow
niezbednych do dokonania odbioru koncowego.

Odbioru koncowego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Wykonawcy 1
Inspektora Nadzoru. Komisja dokona oceny jakoSciowej robot na podstawie przedtozonych
dokumentow, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacjg projektowa
specyfikacja techniczng oferta przetargowa Wykonawcy.

W trakcie odbioru koncowego komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioru
robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Do odbioru koncowego Wykonawca zobowigzany jest przygotowac:

- dokumentacj¢ projektowa 1 powykonawcza

- specyfikacje¢ techniczna,

- ofertg przetargowa.

- wszelkie uwagi i1 zalecenia Inspektora Nadzoru (szczegoOlnie dotyczace robdt zanikajacych
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1 ulegajacych zakryciu) z udokumentowaniem ich wykonania.
- Dziennik Budowy,
- atesty, $wiadectwa dopuszczenia, certyfikaty zastosowanych materiatowi urzadzen (jezeli tego

wymagajg)

W przypadku gdy komisja stwierdzi, ze roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie sg gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy nowy
termin odbioru koncowego. Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe beda
zestawione pisemnie i1 termin ich wykonania wyznaczy komisja.

7.3. Odbior ostateczny

Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym.

Odbior ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
odbioru koncowego.

7.4. Odbior gwarancyjny

Odbioér gwarancyjny dokonany zostanie po uplywie okresu gwarancji, ktoérego dtugos¢ okreslona
zostanie w kontrakcie.

8. OBMIAR ROBOT

Ogoélne wymagania dotyczace obmiaru podano w specyfikacji technicznej ,,Wymagania ogolne"
ST-00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczace platnosci zgodnie z umowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawy:

1.Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz.U. 1994 nr 89 poz. 414 z pdzniejszymi
zmianami).

Rozporzadzenia:

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. 2002 nr 75 poz. 690 z
pOzniejszymi zmianami).

Inne przepisy:

1. ,,Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano -montazowych."
2. ,,Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Kottowni na Paliwa Gazowe i Olejowe."
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Normy:

PN-E-04405 Pomiary rezystancji.

PN-E-05009/41 Ochrona zapewniajaca bezpieczenstwo. Ochrona przeciwporazeniowa.
PN-E-05023 Urzadzenia elektroenergetyczne. Oznaczenia barwami przewodéw gotych oraz
izolacji zyt zerowych i1 ochronnych w przewodach 1 kablach.

PN-E-05160 Rozdzielnice niskonapigciowe.

PN-E-05160/01. Rozdzielnice prefabrykowane niskonapigciowe. Ogolne wymagania i badania.
PN-E-06153 Roztaczniki, odtaczniki niskonapigciowe. Ogdlne wymagania i badania.
PN-E-06160/10 Bezpieczniki topikowe przemystowe na znamionowe napigcie do 1000 V.
Ogodlne wymagania i badania.

PN-E-06300/03 Wyroby elektroinstalacyjne. = Wymagania 1 badania podstawowe.
Bezpieczenstwo uzytkowania.

PN-E-08106 Obudowy urzadzen elektrotechnicznych. Stopnie ochrony. Podzial, wymagania i
badania.

PN-E-08501 Urzadzenia elektryczne. Tablice 1 znaki bezpieczenstwa,

BN-8872-01 Rozdzielnice skrzynkowe niskonapigciowe w skrzynkach z tworzyw sztucznych.
Ogolne wymagania i badania.

PN-H-93200 Walcéwka i prety stalowe okraglte walcowane na goragco. Wymiary.

PN-H-92325 Bednarka stalowa bez pokrycia lub ocynkowana.

PN-IEC 60365-5-523 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Doboér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Obcigzalnosci dtugotrwate przewodow.

PN-IEC 60364-4-443 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepigciami. Ochrona przed przepigciami
atmosferycznymi 1 taczeniowymi.

PN-91/B-02415 Ogrzewnictwo 1 cieptownictwo - Zabezpieczenie wodnych zamknigtych
systemow cieplowniczych - Wymagania

PN-91/B-02419 Ogrzewnictwo 1 cieplownictwo - Zabezpieczenie instalacji ogrzewan wodnych i
wodnych zamknigtych systemoéw cieptowniczych — Badania

PN-91/B-02420 Ogrzewnictwo - Odpowietrzanie instalacji ogrzewan wodnych — Wymagania
PN-B-02421:2000 Ogrzewnictwo i cieptownictwo - Izolacja cieplna przewoddéw, armatury i
urzadzen - Wymagania i badania odbiorcze

PN-93/C-04607 Woda w instalacjach ogrzewania - Wymagania i badania dotyczace jakoS$ci

wody
PN-90/M-75003 Armatura instalacji centralnego ogrzewania - Ogélne wymagania i badania
PN-91/M-75009 Armatura instalacji centralnego ogrzewania - Zawory regulacyjne -

Wymagania i badania

PN-B-02431-1 Kottownie wbudowane na paliwo gazowe o gestosci wzglednej mniejszej niz 1
PN-751M-69703 Spawalnictwo. Wady zlaczy spawanych. Nazwy i okreslenia

PN-851M-69775 Spawalnictwo. Wadliwo$¢ zlaczy spawanych. Oznaczenia klasy wadliwosci
na podstawie ogledzin zewnetrznych

PN-921M-74001 Armatura przemystowa. Ogdlne wymagania i badania

PN-701N-O 1 270.0 Wytyczne znakowania rurociggoéw. Postanowienia ogdlne
PN-701N-01270.03 Wytyczne znakowania rurociaggéw. Kod barw  Rozpoznawczych dla
przesytanych czynnik6wPN-701N-01270.14 Wytyczne znakowania rurociggdéw. Podstawowe
wymagania
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